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hat der 19. Senat (Technischer Beschwerdesenat) des Bundespatentgerichts auf
die miundliche Verhandlung vom 19. Dezember 2018 unter Mitwirkung des
Vorsitzenden Richters Dipl.-Ing. Kleinschmidt, der Richterin Kirschneck sowie der

Richter Dipl.-Phys. Dr. Haupt und Dr.-Ing. Kapels

beschlossen:

Die Beschwerde der Einsprechenden wird zuriickgewiesen.

Grinde

Auf die am 1. April 2009 beim Deutschen Patent- und Markenamt eingereichte
Patentanmeldung ist mit Beschluss vom 4. Februar 2015 das Patent
10 2009 015 284 mit der Bezeichnung ,Wagesensoreinheit, insbesondere mono-
lithische Wagesensoreinheit fir eine nach dem Prinzip der elektromagnetischen
Kraftkompensation arbeitende Wégevorrichtung” erteilt worden. Die Veroffentli-

chung der Patenterteilung ist am 21. Mai 2015 erfolgt.

Gegen das Patent hat die Einsprechende mit Schriftsatz vom 17. Februar 2016,
eingegangen beim Deutschen Patent- und Markenamt per Fax am selben Tag,
Einspruch erhoben und beantragt, das Patent vollstdndig zu widerrufen. Sie hat
geltend gemacht, der Gegenstand des erteilten Patents sei nicht patentfahig,
beruhe insbesondere gemanR 88 1 und 4 PatG nicht auf einer erfinderischen Tatig-
keit.

Zum Stand der Technik hat die Einsprechende auf die folgenden Druckschriften

Bezug genommen:



El DE 297 08 846 U1,
E2 DE 37 43 356 Al,
E3 DE 33 30 988 Al,
E4 CH 325151.

Mit dem am Ende der Anhérung vom 9. Mai 2017 verkindeten Beschluss hat die
Patentabteilung 1.54 des Deutschen Patent- und Markenamts das Patent in vol-

lem Umfang aufrechterhalten.

Gegen diesen Beschluss richtet sich die Beschwerde der Einsprechenden vom
30. Mai 2017.

Der Vertreter der Einsprechenden beantragt,

den Beschluss der Patentabteilung 1.54 des Deutschen Patent-
und Markenamts vom 9. Mai 2017 aufzuheben und das Patent
10 2009 015 284 zu widerrufen.

Der Vertreter der Patentinhaberin beantragt,

die Beschwerde der Einsprechenden zurtickzuweisen.

Der erteilte Patentanspruch 1 lautet:

Wagesensoreinheit (1), insbesondere monolithische Wéagesensor-
einheit fur eine nach dem Prinzip der elektromagnetischen Kraft-
kompensation arbeitende Wagevorrichtung,

(@) mit einem Sensorkorper (3), welcher einen Lastaufnahmebe-
reich (11) aufweist, welcher tber ein oder mehrere Kraftiibertra-
gungselemente mit einem Lastabtriebsbereich (23) verbunden ist,



(b) mit einer Justiervorrichtung, welche zur Durchflihrung eines
Justiervorgangs ein internes Lastelement (29) aus einer Ruhepo-
sition in eine Beaufschlagungsposition tberfuhrt, in welcher das
Lastelement (29) kraftschlissig oder formschliissig mit dem Last-
aufnahmebereich (11) oder einem Kraftiibertragungselement ge-
koppelt ist,

(c) wobei das Lastelement (29) in der Beaufschlagungsposition
von gegeniber thermisch empfindlichen Bereichen des Sensor-
korpers (3) im Wesentlichen thermisch entkoppelt ist,

dadurch gekennzeichnet,

(d) dass der Lastaufnahmebereich (11) oder das Kraftiibertra-
gungselement wenigstens ein Tragerelement fur das Lastele-
ment (29) aufweist und dass das wenigstens eine Tragerelement
Uber ein oder mehrere thermische Isolationselemente mit dem
Ubrigen Lastaufnahmebereich (11) oder dem ubrigen Kraftiibertra-

gungselement verbunden ist.

Wegen weiterer Einzelheiten wird auf den Akteninhalt verwiesen.

1. Die statthafte und auch sonst zulassige Beschwerde hat keinen Erfolg. Die

Patentabteilung hat das Patent zu Recht aufrechterhalten.

2. Das Patent betrifft eine Wéagesensoreinheit, insbesondere eine monolithi-
sche Wagesensoreinheit flr eine nach dem Prinzip der elektromagnetischen Kraft-

kompensation arbeitende Wagevorrichtung (Patentschrift, Absatz 0001).

Hochgenaue und hochauflésende Wagevorrichtungen umfassten haufig eine inte-

grierte Vorrichtung zur Justierung oder Kalibrierung der Wagevorrichtung, wobei



diese Justier- oder Kalibriervorrichtung eine Vorrichtung zum Auflegen eines inter-
nen Lastelements auf den Wagesensor als Justier- oder Kalibrierlast aufweise
(Absatz 0002).

Es habe sich jedoch gezeigt, dass selbst bei einem (hinsichtlich der Position)
hochgenauen Ankoppeln des Lastelements an den Sensorkorper wahrend des
sich unmittelbar anschlieRenden Justier- oder Kalibriervorgangs Kriecheffekte auf-
traten (Absatz 0005).

Aus der Druckschrift DE 297 08 846 U1 sei eine elektronische Waage mit einer
Kalibriergewichtsschaltung bekannt, bei der an den Auflageflachen eines Auflage-
halters Auflagen aus einem elektrisch leitfahigen Kunststoff vorgesehen sein kén-
nen, die eine StolRdampfung beim Auflegen eines Kalibriergewichts bewirken,
einen direkten metallischen Kontakt zwischen dem Kalibriergewicht und dem Ge-

wichtshalter vermeiden und als Warmeisolator wirken (Absatz 0006).

Aufgabe des Streitpatents sei es, eine Wagesensoreinheit, insbesondere eine
monolithische Wé&gesensoreinheit fir eine nach dem Prinzip der elektromagneti-
schen Kraftkompensation arbeitende Wagevorrichtung, zu schaffen, bei der
Kriecheffekte nach dem Ankoppeln bzw. Auflegen eines internen Lastelements an
den Sensorkérper moglichst vermieden werden, wodurch die Justier- bzw. Kali-
briergenauigkeit einer mit einer derart ausgestatteten Wagesensoreinheit verbes-
sert werde (Absatz 0007).

2.1 Die gestellte Aufgabe soll durch den Gegenstand des erteilten Patentan-
spruchs 1 gelost werden, der sich wie folgt gliedern lasst:

M1 Wagesensoreinheit (1),
M2 insbesondere monolithische Wagesensoreinheit flr eine nach
dem Prinzip der elektromagnetischen Kraftkompensation arbei-

tende Wagevorrichtung,



M3 (@) mit einem Sensorkdrper (3), welcher einen Lastaufnahme-
bereich (11) aufweist, welcher Uber ein oder mehrere Kraftiber-
tragungselemente mit einem Lastabtriebsbereich (23) verbun-
den ist,

M4 (b) mit einer Justiervorrichtung, welche zur Durchfihrung
eines Justiervorgangs ein internes Lastelement (29) aus einer
Ruheposition in eine Beaufschlagungsposition tberfuhrt, in wel-
cher das Lastelement (29) kraftschlissig oder formschlissig mit
dem Lastaufnahmebereich (11) oder einem Kraftiibertragungs-
element gekoppelt ist,

M5 (c) wobei das Lastelement (29) in der Beaufschlagungsposi-
tion von gegenuber thermisch empfindlichen Bereichen des
Sensorkdrpers (3) im Wesentlichen thermisch entkoppelt ist,
dadurch gekennzeichnet,

M6 (d) dass der Lastaufnahmebereich (11) oder das Kraftiibertra-
gungselement wenigstens ein Tragerelement fir das Lastele-
ment (29) aufweist und

M7 dass das wenigstens eine Tragerelement Uber ein oder meh-
rere thermische lIsolationselemente mit dem ubrigen Lastauf-
nahmebereich (11) oder dem Ubrigen Kraftibertragungsele-

ment verbunden ist.

2.2 Als Fachmann legt der Senat seiner Entscheidung vor diesem Hintergrund
einen Diplomingenieur (FH) oder Bachelor der Fachrichtung Messtechnik mit
mehrjahriger Berufserfahrung in der Entwicklung von Wagevorrichtungen zu Grun-
de.

2.3 Der Fachmann versteht die Angaben im Patentanspruch 1 wie folgt:

Das gesamte Merkmal M2 betrifft eine fakultative Malinahme, wonach eine Wéage-

sensoreinheit insbesondere als monolithische Wéagesensoreinheit fir eine nach



dem Prinzip der elektromagnetischen Kraftkompensation arbeitende Wagevorrich-
tung ausgestaltet sein kann. Unter einer monolithischen Wagesensoreinheit ver-
steht der Fachmann eine Wagesensoreinheit, bei der alle Komponenten aus
einem Stlck, beispielsweise durch Frasen aus einem Metallquader, hergestellt
sind. Unter dem Prinzip der elektromagnetischen Kraftkompensation versteht der
Fachmann die Erzeugung einer Gegenkraft durch eine Spule in einem Permanent-
magneten, wobei die Gegenkraft der Last einer zu messenden Probe entspricht.
Mit der Gegenkraft wird das Gleichgewicht gehalten. Der lastabhangige Spulen-
strom bzw. Kompensationsstrom, aus dem ein Mald fur die zu wiegende Last

gebildet wird, wird gemessen.

Die Wagesensoreinheit umfasst, gemafll Merkmal M3, einen Sensorkoérper, wel-
cher einen Lastaufnahmebereich aufweist, der Uber ein oder mehrere Kraftibertra-
gungselemente mit einem Lastabtriebsbereich verbunden ist. Als Kraftibertra-
gungselemente versteht der Fachmann jegliche Kraft Gbertragende Elemente, wie
beispielsweise Stangen oder Hebel, einen Lastaufnahmebereich als einen Be-
reich, auf den eine Lastkraft wirkt, und einen Lastabtriebsbereich als einen Last-
Erfassungsort (vgl. Absétze 0003 und 0021).

Nach Merkmal M4 umfasst die Wéagesensoreinheit eine Justiervorrichtung, die zur
Durchfihrung eines Justiervorgangs ein internes Lastelement aus einer Ruhepo-
sition in eine Beaufschlagungsposition tberfuhrt. In der Beaufschlagungsposition
ist das Lastelement kraftschliissig oder formschlissig mit dem Lastaufnahme-
bereich oder einem Kraftibertragungselement gekoppelt. Der Fachmann versteht
formschlussige Verbindungen als Verbindungen, die durch das Ineinandergreifen
von mindestens zwei Verbindungspartnern entstehen, wahrend kraftschllissige
Verbindungen eine Normal-Kraft auf die miteinander zu verbindenden Flachen

voraussetzen.

Das Lastelement ist gemafRR Merkmal M5 in der Beaufschlagungsposition gegen-

Uber thermisch empfindlichen Bereichen des Sensorkdrpers im Wesentlichen ther-



misch entkoppelt. Dieses dient gemafl den Abséatzen 0026 und 0027 dazu, um im
Falle unterschiedlicher Temperaturen des Lastelements und des Beaufschla-
gungsbereichs des Sensorkorpers einen Fluss von Warmeenergie zu vermeiden,
der ansonsten zu einer Anderung der Temperaturverteilung im Sensorkorper fiih-
ren und das Verhalten des Sensorkorpers gegenuber der zu erfassenden Lastkraft

beeinflussen bzw. andern kénnte.

Nach Merkmal M6 weist der Lastaufnahmebereich oder das Kraftibertragungs-
element wenigstens ein Tragerelement fur das Lastelement auf. Dieses Merkmal
definiert, dass der Bereich, auf den die Lastkraft wirkt, oder das Kraftibertra-
gungselement, das die Lastkraft auf den Last-Erfassungsort Gbertragt, mindestens
ein Tragerelement fur das Lastelement der Justiervorrichtung aufweist. Die Ge-
staltung des Tragerelements wird im Merkmal M6 nicht ndher festgelegt. Nach
dem Wortlaut des Patentanspruchs 1 versteht der Fachmann unter einem Tra-
gerelement somit zumindest ein Element, das zum Tragen des Lastelements
geeignet sein muss, wie z. B. separate Arme (Absatze 0015, 0032 und 0036) oder
ein Koppelelement (Absatz 0035).

Das Merkmal M7 definiert, dass das wenigstens eine Tragerelement Uber ein oder
mehrere thermische lIsolationselemente mit dem uUbrigen Lastaufnahmebereich
oder dem ubrigen Kraftibertragungselement verbunden ist. Somit muss zwischen
dem mindestens einen Tragerelement und dem Lastaufnahmebereich oder dem
Kraftiibertragungselement, mindestens ein thermisches Isolationselement ange-
ordnet sein. Dadurch kann das Einbringen einer stérenden thermischen Energie-
menge in empfindliche Bereiche des Sensorkorpers vermieden werden (Absatz
0013).

3. Die erteilten Anspriiche sind zulassig. Die Zulassigkeit wurde im Ubrigen

von der Beschwerdefihrerin nicht bestritten.



4. Der Gegenstand des erteilten Patentanspruchs 1 ist neu (8 3 PatG).

4.1  Die Druckschrift DE 297 08 846 Ul (E1), deren Figuren 1 und 3 nachfol-

gend wiedergegeben sind,

Figur 1 der Druckschrift E1 Figur 3 der Druckschrift E1

offenbart, ausgedrtickt in Worten des Patentanspruchs 1, eine

M1 Wagesensoreinheit (Bezeichnung, Anspruch 1: ,Elektronische
Waage"),

M3 (@ mit einem Sensorkorper (dies liest der Fachmann bei einer
elektronischen Waage mit), welcher einen Lastaufnahmebe-
reich (Seite 4, Zeile 10: ,Lastaufnehmer 20*) aufweist, welcher
Uber ein oder mehrere Kraftibertragungselemente mit einem
Lastabtriebsbereich verbunden ist (dies liest der Fachmann bei
einer elektronischen Waage ebenfalls mit),

M4 (b) mit einer Justiervorrichtung (Seite 3, Zeilen 10 bis 11, An-
spruch 1. ,Kalibriergewichtsschaltung®), welche zur Durchfih-
rung eines Justiervorgangs ein internes Lastelement (Seite 3,
Zeile 21: ,scheibenférmiges Kalibriergewicht 2*) aus einer Ru-
heposition (Figur 1) in eine Beaufschlagungsposition (Seite 4,
Zeile 11 und Figur 3: ,abgesenkten Stellung®) tberfuhrt, in wel-

cher das Lastelement (2) kraftschliissig mit dem Lastaufnahme-



-10 -

bereich (20) gekoppelt ist (Seite 4, Zeilen 10 bis 14: ,In dieser,
in der Fig. 3 in Seitenansicht gezeichneten abgesenkten Stel-
lung, beriihren die Achsstummel 3 und 3' des Kalibriergewich-
tes 2 den Hebel 1 nicht mehr, so dal3 dessen volle Gewichts-
kraft auf den Lastaufnehmer 20 des Wagesystems wirkt und in
bekannter Weise zur Kalibrierung des Wagesystems herange-
zogen werden kann."),

M5 (c) wobei das Lastelement (2) in der Beaufschlagungsposition
(siehe Figur 3) von gegeniber thermisch empfindlichen Berei-
chen des Sensorkdrpers im Wesentlichen thermisch entkoppelt
ist (Seite 4, Zeilen 15 bis 22: ,Der Gewichtshalter 21 weist an
den Stellen, an denen das Kalibriergewicht 2 aufliegt, eine
kleine Auflage 25 aus elektrisch leitfahigem Kunststoff auf.
Diese Kunststoffzwischenlage wirkt ... als Warmeisolator zwi-
schen Kalibriergewicht 2 einerseits und Lastaufnehmer 20 mit
Gewichtshalter 21 andererseits.”), wobei

M6 (d) der Lastaufnahmebereich (20) wenigstens ein Tragerele-
ment (Seite 4, Zeile 9: ,Gewichtshalter 21%) fir das Lastele-
ment (2) aufweist (Seite 4, Zeilen 8 bis 10: ,das Kalibrierge-
wicht 2 legt sich mit seinem &ufReren Durchmesser auf den
Gewichtshalter 21, der durch Schrauben 22 mit dem Lastauf-
nehmer 20 des Wagesystems verbunden ist.”) und

M7wis dass das wenigstens eine Tragerelement (21) mit dem Ubrigen
Lastaufnahmebereich (20) verbunden ist (Seite 4, Zeilen 9 und
10: ,... Gewichtshalter 21, der durch Schrauben 22 mit dem

Lastaufnehmer 20 des Wéagesystems verbunden ist.").

Die Druckschrift E1 offenbart des Weiteren, dass die Auflage 25 aus elektrisch
leitfahigem Kunststoff nicht nur als Warmeisolator zwischen dem Kalibrierge-
wicht 2 und dem Gewichtshalter 21 wirkt, sondern auch als StoRdampfung beim

Auflegen des Kalibriergewichtes 2. Darliber hinaus verhindert sie einen direkten
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metallischen Kontakt zwischen Kalibriergewicht 2 und Gewichtshalter 21 und
damit die Gefahr des Zerkratzens der Oberflachen an den Beruhrungsstellen (vgl.
El, Seite 4, Zeilen 15 bis 22).

Die Druckschrift E1 offenbart jedoch nicht, dass, gemall Merkmal M7, das
wenigstens eine Tragerelement Uber ein oder mehrere thermische Isolationsele-
mente mit dem Ubrigen Lastaufnahmebereich oder dem Ubrigen Kraftibertra-

gungselement verbunden ist.

Die Wagesensoreinheit gemalf? erteiltem Anspruch 1 ist daher neu gegentiber dem

Gegenstand der Druckschrift E1.

4.2  Die Druckschrift DE 37 43 356 Al (E2), deren Figur 1 nachfolgend wieder-

gegeben ist,
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Figur 1 der Druckschrift E2

offenbart, ausgedrtickt in Worten des Patentanspruchs 1, eine

M1 Wagesensoreinheit (Spalte 1, Zeile 48: ,oberschalige elektroni-

sche Waage"),
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M2 fur eine nach dem Prinzip der elektromagnetischen Kraftkom-
pensation arbeitende Wagevorrichtung (Spalte 1, Zeilen 56 bis
68: ,Am Kompensationsarm des Ubersetzungshebels 7 ist ein
Spulenkérper mit einer Spule 11 befestigt. Die Spule 11 befin-
det sich im Luftspalt eines Permanentmagnetsystems 10 und
erzeugt die Kompensationskraft. Die Gro3e des Kompensati-
onsstromes durch die Spule 11 wird dabei in bekannter Weise
durch einen Lagensensor 16 und einen Regelverstarker 14 so
geregelt, da’R Gleichgewicht zwischen dem Gewicht des Wéage-
gutes und der elektromagnetisch erzeugten Kompensations-
kraft herrscht. Der Kompensationsstrom erzeugt an einem Me(3-
widerstand 15 eine Mel3spannung, die einem Analog/Digital-
Wandler 17 zugefihrt wird."),

M3 (@) mit einem Sensorkorper (Bezugszeichen 2 bis 9), welcher
einen Lastaufnahmebereich (Spalte 1, Zeile 50: ,Lastaufneh-
mer 2“) aufweist, welcher Uber mehrere Kraftibertragungsele-
mente (Spalte 1, Zeilen 51 bis 54: ,Der Lastaufnehmer 2 tber-
tragt die der Masse des Wagegutes entsprechende Kraft Gber
ein Koppelelement 9 auf den Lastarm des Ubersetzungshe-
bels 7. Der Ubersetzungshebel 7 ist durch ein Kreuzfederge-
lenk 8 am Systemtrager 3 gelagert.”) mit einem Lastabtriebsbe-
reich (7) verbunden ist,

M7wis Wobei [eine Waagschale 24] Uber ein oder mehrere thermische
Isolationselemente (21) mit dem dbrigen Lastaufnahmebe-
reich (2) verbunden ist (vgl. Spalte 2, Zeilen 31 bis 35).

Die Druckschrift E2 offenbart auRerdem, zur Reduzierung der Empfindlichkeit
einer elektronischen Waage gegenuber Temperaturverdanderungen aus der Um-
gebung sowohl zwischen dem Wagesystem und dem Gehéause, als auch zwischen
dem Wagesystem und der Waagschale wéarmeisolierende Materialien einzuset-

zen. Dies verhindert, dass sich Temperaturdnderungen des Gehauses oder der
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Waagschale schnell auf das Wagesystem Ubertragen (vgl. Spalte 1, Zeilen 11 bis
33).

Die Druckschrift E2 offenbart jedoch weder eine Justiervorrichtung, noch ein Tré-
gerelement fur ein Lastelement gemal3 der Merkmale M4 und M6. Dementspre-
chend ist der Druckschrift E2 auch keine thermische Entkopplung eines Lastele-
ments und auch keine thermische Entkopplung eines ein Lastelement tragenden

Tragerelements gemal der Merkmale M5 und M7 st ZU entnehmen.

Die Wagesensoreinheit gemalf? erteiltem Anspruch 1 ist daher neu gegentiber dem

Gegenstand der Druckschrift E2.

4.3 Die Druckschrift DE 33 30 988 Al (E3), deren Figur 1 nachfolgend wieder-

gegeben ist,

/)]
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Figur 1 der Druckschrift E3

offenbart, ausgedrtickt in Worten des Patentanspruchs 1, eine

M1 Wagesensoreinheit (Bezeichnung: ,Oberschalige Analysenwaa-

ge" und Seite 7, Zeile 15: ,Waage"),



M2

M3

M4

M6

M 7teils

Die Druckschrift E3 offenbart weder eine thermische Entkopplung der Justierge-
wichte 21 und 21° gegentber dem Sensorkorper (Merkmal M5), noch wenigstens
ein thermisches Isolationselement zwischen dem Schalenarm 16 und dem Kop-

pelstiick 9 (Merkmal M7). Eine thermische Entkopplung ist der gesamten Druck-
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insbesondere monolithische Wagesensoreinheit flr eine nach
dem Prinzip der elektromagnetischen Kraftkompensation arbei-
tende Wagevorrichtung (Seite 7, Zeilen 15 bis 16: ,nach dem
Prinzip der elektromagnetischen Lastkompensation®),

(@) mit einem Sensorkorper (Bezugszeichen 5 bis 12, 16, 18
und 19), welcher einen Lastaufnahmebereich (Seite 7, Zeile 23:
.Koppelstick 9) aufweist, welcher tGber mehrere Kraftibertra-
gungselemente mit einem Lastabtriebsbereich (Seite 7, Zei-
len 32 bis 33: ,Magnetsystem 13, 14“) verbunden ist,

(b) mit einer Justiervorrichtung (Seite 10, Zeile 9: ,Hubmecha-
nik®), welche zur Durchflihrung eines Justiervorgangs ein inter-
nes Lastelement (Seite 10, Zeile 22: ,Justiergewichte 21, 21'*)
aus einer Ruheposition (Seite 10, Zeilen 8 und 9: ,an gehau-
sefesten Anschlagen 2‘ ... arretiert*) in eine Beaufschlagungs-
position Uberfuhrt (Seite 10, Zeilen 22 und 23: ,auf den Scha-
lenarm 16“ absenkt®), in welcher das Lastelement (21, 21°)
kraftschllissig mit dem Lastaufnahmebereich (9) gekoppelt ist,
(d) dass der Lastaufnahmebereich (9) wenigstens ein Trager-
element (Seite 10, Zeilen 22 bis 23: ,Schalenarm 16" ) fir das
Lastelement (21, 21°) aufweist und

dass das wenigstens eine Tragerelement (16*) mit dem tbrigen

Lastaufnahmebereich (9) verbunden ist.

schrift E3 nicht zu entnehmen.

Die Wagesensoreinheit gemalfs erteiltem Anspruch 1 ist daher neu gegentiber dem

Gegenstand der Druckschrift E3.
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4.4  Die Druckschrift CH 325151 (E4) offenbart eine Vorrichtung zum Wiegen im
Vakuum in einem Rezipienten mit einer Schleuse und einer Pumpanlage mit zen-

traler Steuerung (Seite 1, Zeilen 1 bis 4).
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Figur 2 der Druckschrift E4 Figur 7 der Druckschrift E4

Die Einstellgetriebe fur die Gewichtsmechanismen, ein Gewichtszahlwerk und
andere Bedienungselemente befinden sich au3erhalb des Vakuums (Seite 3, Zei-
len 12 bis 16). Dabei handelt es sich beispielsweise um Drehknopfe (35) fir eine
Gewichtsauflage (vgl. Seite 2, Zeilen 64 bis 67 und Figur 2), oder um einen aul3e-
ren Arretierhebel (30), der ein Absetzen eines Behdlters (32) auf eine Waag-
schale (53) oder ein Anhangen an ein Waagengehénge (52) bewirkt (vgl. Seite 5,
Zeile 77 bis Seite 6, Zeile 22 und Figur 7). Durch Wandungen (48) hindurchtre-
tende Wellen der Getriebe, sind mit Stopfbuchsen (49) abgedichtet. Zur Verbin-
dung mit den Gewichtsmechanismen und weiteren Getrieben an der Waage, die-
nen elastische Kupplungen (50) oder biegsame Wellen (51). Dadurch werden Er-
schitterungen der Waage verhindert. Auf3erdem wird die Warmeulbertragung

durch Leitung auf die Waage auf ein Mindestmal3 reduziert, zumal wenn fir die
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elastischen Kupplungen (50) ein Werkstoff mit geringer Warmeleitfahigkeit vorge-
sehen wird (Seite 3, Zeilen 12 bis 28).

Der Druckschrift E4 ist somit die Vermeidung einer Warmedibertragung in den
Innenraum einer Waage im Vakuum durch Verwendung von Kupplungen mit

geringer Warmeleitfahigkeit zu entnehmen.

Die Druckschrift E4 offenbart aber weder ein Lastelement in einer Beaufschla-
gungsposition von gegenuber thermisch empfindlichen Bereichen eines Sensor-
korpers im Wesentlichen thermisch zu entkoppeln, gemald Merkmal M5, oder
wenigstens ein Tragerelement Uber ein oder mehrere thermische Isolationsele-
mente mit einem Ubrigen Lastaufnahmebereich oder einem Ubrigen Kraftibertra-

gungselement zu verbinden, geméafl Merkmal M7, noch die Merkmale M4 und M6.

Die Wéagesensoreinheit gemal erteiltem Anspruch 1 ist daher neu gegentber dem

Gegenstand der Druckschrift E4.

5. Die Wagesensoreinheit gemal erteiltem Patentanspruch 1 gilt gegentber
dem Stand der Technik auch als auf einer erfinderischen Tatigkeit beruhend (8 4
PatG).

Um den Gegenstand einer Erfindung als nahegelegt anzusehen, ist nach der
Rechtsprechung des Bundesgerichtshofs zum einen erforderlich, dass der Fach-
mann mit seinen durch seine Ausbildung und berufliche Erfahrung erworbenen
Kenntnissen und Fahigkeiten in der Lage gewesen ist, die erfindungsgemalie Lo6-
sung des technischen Problems aus dem Vorhandenen zu entwickeln. Zum ande-
ren muss der Fachmann Grund gehabt haben, den Weg der Erfindung zu be-
schreiten. Dazu bedarf es in der Regel zusatzlicher, Gber die Erkennbarkeit des
technischen Problems hinausreichender Anst6f3e, Anregungen, Hinweise oder
sonstiger Anlasse (BGH, Urteil vom 30. April 2009 — Xa ZR 92/05, BGHZ 182, 1,
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Rn. 20 - Betrieb einer Sicherheitseinrichtung; Urteil vom 8. Dezember 2009
— X ZR 65/05, GRUR 2010, 407, Rn. 17 — einteilige Ose).

Wie die Patentabteilung zutreffend angenommen hat, ergibt sich ein solcher An-
stol3 aus der Druckschrift E1 nicht. Bei der Druckschrift E1 befinden sich Auflagen
aus elektrisch leitfahigem Kunststoff (25) zwischen einem Kalibriergewicht (2) und
einem Gewichtshalter (21) (vgl. E1, Figur 3). Neben der Wirkung als Warmeiso-
lator zwischen dem Kalibriergewicht (2) und einem Lastaufnehmer (20), wirken die
Auflagen (25) zuséatzlich als StoRdampfung beim Auflegen des Kalibrierge-
wichts (2) und verhindern einen direkten metallischen Kontakt zwischen Kalibrier-
gewicht (2) und Gewichtshalter (21) und damit die Gefahr des Zerkratzens der
Oberflachen an den Beriihrungsstellen (vgl. E1, Seite 4, Zeilen 15 bis 22).

Aufgrund der zusatzlichen vorteilhaften Wirkungen als StoRdampfer und als Kratz-
schutz, hatte der Fachmann keine Veranlassung, die Auflagen (25) von der Posi-
tion zwischen Kalibriergewicht (2) und Gewichtshalter (21) an eine Position zwi-
schen Gewichtshalter (21) und Lastaufnehmer (20) zu versetzen und dabei die

zusatzlichen vorteilhaften Wirkungen aufzugeben.

Der Vertreter der Einsprechenden fuhrte in der mindlichen Verhandlung aus, dass
die Herstellung und Montage der in der Druckschrift E1 offenbarten Auflagen (25)
sehr aufwendig sei, da fur deren Anordnung am Gewichtshalter zunachst mehrere
Bohrungen eingebracht wirden und das Material der Auflagen nach dessen Ein-
bringen pilzartig erweitert werden misste. Der Fachmann wirde daher auf die
Auflagen (25) an der in der Druckschrift E1 offenbarten Position verzichten wollen
und sich die Aufgabe stellen, nach einer alternativen Position der Thermobarriere
im Warmeleitpfad zu suchen. Dabei wirde er die Schnittstelle zwischen Gewichts-

halter und Lastaufnehmer aufgrund deren leichten Zuganglichkeit auswahlen.

Diese Argumente Uberzeugen nicht. Zum einen ist der Druckschrift E1 bereits kein

aufwandiges Herstellungs- und Montageverfahren der Auflagen 25 zu entnehmen,
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denn auf der Seite 4 in den Zeilen 22 und 23 der Druckschrift E1 wird offenbart,
dass die Auflagen (25) beispielsweise durch Kleben an dem Gewichtshalter (21)
befestigt werden. Zum anderen wirde der Fachmann aufgrund deren weiterer vor-

teilhafter Wirkungen nicht auf die Auflagen verzichten.

Dartber hinaus ist die Aufgabe, eine alternative Position eines thermischen Isola-
tionselements zu suchen, bereits Teil der Lésung des technischen Problems, das
der Erfindung zugrunde liegt und darf daher bei dessen Definition nicht beriick-
sichtigt werden (vgl. BGH, Urteil vom 22. Mai 1990 — X ZR 124/88, GRUR 1991,
811 — Falzmaschine; Urteil vom 30. Juli 2009 — Xa ZR 22/06, GRUR 2010, 44

Rn. 14 — Dreinahtschlauchfolienbeutel).

Des Weiteren hatte der Fachmann auch keinen Anlass, zusatzlich zu den in der
Druckschrift E1 bereits vorhandenen Auflagen ein weiteres Isolationselement zwi-
schen Gewichtshalter und Lastaufnehmer einzusetzen, da die vorhandenen Aufla-

gen die Wirkung als Warmeisolator bereits erfillen.

Ebenso wenig ergab sich fir den Fachmann aus der Druckschrift E3 eine Anre-
gung, eine Wagesensoreinheit mit den Merkmalen des Streitpatents auszugestal-
ten. Die Druckschrift E3 betrifft schon nicht die Vermeidung von Kriecheffekten
bzw. eines Warmetransports nach dem Auflegen eines internen Lastelements,
sondern stellt einen L-formig ausgebildeten Ausleger (16) zur Verfigung, der an
seinem freien Ende (16") eine starre damit verbundene Waagschale (17) tragt und
am anderen, vertikalen Ende (16) an einem Steg (18 einer U-férmigen Armlage-

rung (18) gelagert ist (vgl. E3, Seite 6, Zeilen 1 bis 13 sowie Fig. 1 und 2).

Selbst wenn der Fachmann ausgehend von der Druckschrift E3 Anlass gehabt
hatte, sich mit einer Losung zur Vermeidung von Kriecheffekten zu befassen und
dabei auf die Druckschrift E1 oder E2 gestol3en ware, ware er durch Kombinatio-
nen der Druckschriften nicht zum Gegenstand der Erfindung gelangt. Die Druck-

schrift E1 hatte dem Fachmann allenfalls die Anregung gegeben, thermische Iso-



-19 -

lationselemente zwischen den Justiergewichten (21, 21°) und den Ausnehmun-
gen (29, 29°) des Auslegers (16) anzuordnen. Aus der Druckschrift E2 hatte der
Fachmann ferner lediglich einen Hinweis erhalten, ein Isolationselement zwischen
der Waagschale und dem Ausleger anzuordnen und nicht — wie es das Streitpa-
tent anstrebt — zwischen Ausleger und Lastaufnahmebereich. Hinzu kommt, dass
eine Anordnung eines thermischen Isolationselements zwischen Ausleger und
Lastaufnahmebereich der Druckschrift E3 einer aufwendigen Umgestaltung der in
der E3 offenbarten Uberlastsicherung (vgl. Seite 9, Zeilen 4 bis 14 und Fig. 2 und
4) bedurft hatte.

Ebenso wenig erhielt der Fachmann ausgehend von der Druckschrift E4 eine An-
regung, eine Wagesensoreinheit mit den Merkmalen des Streitpatents auszuge-

stalten.

Daher beruht die Wagesensoreinheit gemal erteiltem Patentanspruch 1 auch auf

einer erfinderischen Téatigkeit.

6. Somit ist das Patent zu Recht in der erteilten Fassung aufrechterhalten wor-

den, so dass die Beschwerde der Einsprechenden zurtickzuweisen war.

Rechtsmittelbelehrung

Gegen diesen Beschluss steht den an dem Beschwerdeverfahren Beteiligten das Rechts-
mittel der Rechtsbeschwerde zu (8 99 Abs. 2, § 100 Abs. 1, § 101 Abs. 1 PatG).

Nachdem der Beschwerdesenat in dem Beschluss die Einlegung der Rechtsbeschwerde
nicht zugelassen hat, ist die Rechtsbeschwerde nur statthaft, wenn einer der nachfolgen-

den Verfahrensméngel durch substanziierten Vortrag gertgt wird (8 100 Abs. 3 PatG):
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1. Das beschliel3ende Gericht war nicht vorschriftsmafig besetzt.

2. Bei dem Beschluss hat ein Richter mitgewirkt, der von der Ausibung
des Richteramtes kraft Gesetzes ausgeschlossen oder wegen Besorgnis
der Befangenheit mit Erfolg abgelehnt war.

Einem Beteiligten war das rechtliche Gehdr versagt.

Ein Beteiligter war im Verfahren nicht nach Vorschrift des Gesetzes ver-
treten, sofern er nicht der Fihrung des Verfahrens ausdricklich oder
stillschweigend zugestimmt hat.

5. Der Beschluss ist aufgrund einer mindlichen Verhandlung ergangen, bei
der die Vorschriften tiber die Offentlichkeit des Verfahrens verletzt wor-
den sind.

6. Der Beschluss ist nicht mit Griinden versehen.

Die Rechtsbeschwerde ist innerhalb eines Monats nach Zustellung des Beschlusses beim
Bundesgerichtshof, Herrenstral3e 45a, 76133 Karlsruhe, schriftlich einzulegen (8§ 102
Abs. 1 PatG).

Die Rechtsbeschwerde kann auch als elektronisches Dokument, das mit einer qualifizier-
ten oder fortgeschrittenen elektronischen Signatur zu versehen ist, durch Ubertragung in
die elektronische Poststelle des Bundesgerichtshofes eingelegt werden (8§ 125a Abs. 3
Nr.1 PatGi.V.m. 81, 8§ 2 Abs. 1 Satz 1, Abs. 2, Abs. 2a, Anlage (zu 8 1) Nr. 6 der Ver-
ordnung Uber den elektronischen Rechtsverkehr beim Bundesgerichtshof und Bundes-
patentgericht (BGH/BPatGERVYV)). Die elektronische Poststelle ist Uber die auf der Inter-
netseite des Bundesgerichtshofes www.bundesgerichtshof.de/erv.html bezeichneten
Kommunikationswege erreichbar (8 2 Abs. 1 Satz 2 Nr. 1 BGH/BPatGERVYV). Dort sind
auch die Einzelheiten zu den Betriebsvoraussetzungen bekanntgegeben (83
BGH/BPatGERVV).


http://www.bundesgerichtshof.de/erv.html
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Die Rechtsbeschwerde muss durch einen beim Bundesgerichtshof zugelassenen Rechts-

anwalt als Bevollmachtigten des Rechtsbeschwerdefiihrers eingelegt werden (8§ 102

Abs. 5 Satz 1 PatG).

Kleinschmidt Kirschneck Dr. Haupt Dr. Kapels
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